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Hinweise zum Dokument

Endress+Hauser

1.1

Hinweise zum Dokument

Symbole fiir Informationstypen

Symbol

Bedeutung

Erlaubt
Ablaufe, Prozesse oder Handlungen, die erlaubt sind.

Zu bevorzugen
Ablaufe, Prozesse oder Handlungen, die zu bevorzugen sind.

Verboten
Ablaufe, Prozesse oder Handlungen, die verboten sind.

Tipp
Kennzeichnet zuséatzliche Informationen.

Verweis auf Dokumentation

Verweis auf Seite

Verweis auf Abbildung

Handlungsschritte

Ergebnis eines Handlungsschritts

Hilfe im Problemfall
<) Sichtkontrolle
1.2 Warnhinweissymbole
Symbol Bedeutung
GEFAHR!

A\ GEFAHR Dieser Hinweis macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht

vermieden wird, zu Tod oder schwerer Koérperverletzung fithren wird.

WARNUNG!

AL WARNUNG | Dieser Hinweis macht auf eine geféhrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht

vermieden wird, zu Tod oder schwerer Kérperverletzung fithren kann.

VORSICHT!

A\ VORSICHT Dieser Hinweis macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht

vermieden wird, zu leichter oder mittelschwerer Kérperverletzung fithren kann.

HINWEIS!

m Dieser Hinweis enthélt Informationen zu Vorgehensweisen und weiterfiihrenden

Sachverhalten, die keine Kérperverletzung nach sich ziehen.

1.3

Symbole in Grafiken

Symbol Bedeutung
1,2,3.. Positionsnummern
1.,02.,03. .. Handlungsschritte
A B,C, ... Ansichten
A-A, B-B, C-C, ... | Schnitte




Hinweise zum Dokument Micropilot FMR10
Symbol Bedeutung
A Explosionsgeféhrdeter Bereich
Kennzeichnet den explosionsgefahrdeten Bereich.
A Sicherer Bereich (nicht explosionsgefdhrdeter Bereich)
Kennzeichnet den nicht explosionsgeféhrdeten Bereich.
6 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Begriffe und Abkirzungen

2 Begriffe und Abkiirzungen

Begriff/Abkiirzung | Erkléarung

BA Dokumenttyp "Betriebsanleitung"

KA Dokumenttyp "Kurzanleitung"

TI Technische Information

SD Dokumenttyp "Sonderdokumentation "

XA Dokumenttyp "Sicherheitshinweise"

PN Nenndruck

MWP Der MWP (Maximum working pressure/max. Betriebsdruck).
Der MWP befindet sich auch auf dem Typenschild.

ToF Time of Flight - Laufzeitmessverfahren

DK Relative Dielektrizitatskonstante €,

Bedientool Der verwendete Begriff "Bedientool” wird an Stelle folgender Bediensoftware verwendet:

SmartBlue (App), zur Bedienung mit Smartphone oder Tablet fiir Android oder i0OS

BD Blockdistanz; innerhalb der BD werden keine Signale ausgewertet.

Endress+Hauser 7



Grundlegende Sicherheitshinweise Micropilot FMR10

3 Grundlegende Sicherheitshinweise

3.1 Anforderungen an das Personal

Das Personal fiir Installation, Inbetriebnahme, Diagnose und Wartung muss folgende

Bedingungen erfiillen:

» Ausgebildetes Fachpersonal: Verfiigt tiber Qualifikation, die dieser Funktion und Té&tig-
keit entspricht.

» Vom Anlagenbetreiber autorisiert.

Mit den nationalen Vorschriften vertraut.

» Vor Arbeitsbeginn: Anweisungen in Anleitung und Zusatzdokumentation sowie Zertifi-
kate (je nach Anwendung) lesen und verstehen.

» Anweisungen und Rahmenbedingungen befolgen.

v

Das Bedienpersonal muss folgende Bedingungen erfiillen:

» Entsprechend den Aufgabenanforderungen vom Anlagenbetreiber eingewiesen und
autorisiert.

» Anweisungen in dieser Anleitung befolgen.

3.2 Bestimmungsgemafle Verwendung

Anwendungsbereich und Messstoffe

Das in dieser Anleitung beschriebene Messgerét ist fir die kontinuierliche, beriihrungslose
Fiullstandmessung von Flissigkeiten bestimmt. Mit einer Arbeitsfrequenz von ca. 26 GHz
und einer maximalen abgestrahlten Pulsleistung von 5,7 mW sowie einer mittleren Leis-
tung von 0,015 mW ist die Verwendung auch aufierhalb von geschlossenen metallischen
Behaltern gestattet. Fiir den Betrieb aufierhalb von geschlossenen Behaltern muss das
Gerat entsprechend den in Kapitel "Installation" erwdhnten Hinweisen montiert werden

> 18. Der Betrieb der Geréate ist gesundheitlich unbedenklich.

Unter Einhaltung der in den "Technischen Daten" angegebenen Grenzwerte und der in

Anleitung und Zusatzdokumentation aufgelisteten Rahmenbedingungen darf das Messge-

rat nur fur folgende Messungen eingesetzt werden:

» Gemessene Prozessgrofien: Distanz

» Berechenbare Prozessgrofien: Volumen oder Masse in beliebig geformten Behéltern;
Durchfluss an Messwehren oder Gerinnen (aus dem Fiillstand durch Linearisierung
berechnet)

Um den einwandfreien Zustand des Messgeréts fiir die Betriebszeit zu gewéhrleisten:

» Messgeréat nur fur Messstoffe einsetzen, gegen die die prozessbertihrenden Materialien
hinreichend besténdig sind.

» Grenzwerte in "Technischen Daten" einhalten.

Fehlgebrauch
Der Hersteller haftet nicht fiir Schaden, die aus unsachgeméafier oder nicht bestimmungs-
gemafier Verwendung entstehen.

Klarung bei Grenzfallen:

» Bei speziellen Messstoffen und Medien fiir die Reinigung: Endress+Hauser ist bei der
Abklarung der Korrosionsbestandigkeit messstoffberiihrender Materialien behilflich,
ibernimmt aber keine Garantie oder Haftung.

Restrisiken

Das Elektronikgeh&use und die darin eingebauten Baugruppen kénnen sich im Betrieb
durch Wérmeeintrag aus dem Prozess sowie durch die Verlustleistung der Elektronik auf
bis zu 80 °C (176 °F) erwarmen. Der Sensor kann im Betrieb eine Temperatur nahe der
Messstofftemperatur annehmen.

8 Endress+Hauser



Micropilot FMR10

Grundlegende Sicherheitshinweise

Endress+Hauser

Mégliche Verbrennungsgefahr bei Berithrung von Oberflachen!
» Bei erh6hter Messstofftemperatur: Berithrungsschutz sicherstellen, um Verbrennungen
zu vermeiden.

3.3 Arbeitssicherheit

Bei Arbeiten am und mit dem Gerat:
» Erforderliche persénliche Schutzausriistung gemaf; nationaler Vorschriften tragen.

3.4 Betriebssicherheit

Verletzungsgefahr!
» Das Gerdt nur in technisch einwandfreiem und betriebssicherem Zustand betreiben.
» Der Betreiber ist fiir den stérungsfreien Betrieb des Gerats verantwortlich.

Umbauten am Gerét

Eigenmaéchtige Umbauten am Gerét sind nicht zuléssig und kénnen zu unvorhersehbaren
Gefahren fihren:
» Wenn Umbauten trotzdem erforderlich sind: Riicksprache mit Hersteller halten.

Reparatur

Um die Betriebssicherheit weiterhin zu gewéahrleisten:

» Nur wenn die Reparatur ausdriicklich erlaubt ist, diese am Gerat durchfithren.

» Die nationalen Vorschriften beziiglich Reparatur eines elektrischen Geréats beachten.
» Nur Original-Ersatzteile und Zubehér vom Hersteller verwenden.

Zulassungsrelevanter Bereich

Um eine Gefédhrdung fiir Personen oder fir die Anlage beim Geréteeinsatz im zulassungs-

relevanten Bereich auszuschliefen (z.B. Explosionsschutz, Druckgeratesicherheit):

» Anhand des Typenschildes tiberpriifen, ob das bestellte Gerét fur den vorgesehenen
Gebrauch im zulassungsrelevanten Bereich eingesetzt werden kann.

» Die Vorgaben in der separaten Zusatzdokumentation beachten, die ein fester Bestand-
teil dieser Anleitung ist.

3.5 Produktsicherheit

Dieses Messgerat ist nach dem Stand der Technik und guter Ingenieurspraxis betriebssi-
cher gebaut und gepriift und hat das Werk in sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand
verlassen. Es erfiillt die allgemeinen Sicherheitsanforderungen und gesetzlichen Anforde-
rungen.

3.5.1 CE-Zeichen

Das Messsystem erfillt die gesetzlichen Anforderungen der anwendbaren EG-Richtlinien.
Diese sind zusammen mit den angewandten Normen in der entsprechenden EG-Konformi-
tatserklarung aufgefihrt.

Endress+Hauser bestétigt die erfolgreiche Priifung des Gerats mit der Anbringung des CE-
Zeichens.



Eingetragene Marken Micropilot FMR10

4 Eingetragene Marken

€) Bluetooth’

The Bluetooth® word mark and logos are registered trademarks owned by the Bluetooth
SIG, Inc. and any use of such marks by Endress+Hauser is under license. Other trademarks
and trade names are those of their respective owners.

Apple®

Apple, das Apple Logo, iPhone und iPod touch sind Marken der Apple Inc., die in den USA
und weiteren L&ndern eingetragen sind. App Store ist eine Dienstleistungsmarke der
Apple Inc.

Android®
Android, Google Play und das Google Play-Logo sind Marken von Google Inc.

10 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Ergédnzende Dokumentation

5 Erganzende Dokumentation

Die folgenden Dokumenttypen sind im Download-Bereich der Endress+Hauser Internet-
seite: www.endress.com - Download verflgbar:

5.1 Standarddokumentation

Gerat Dokumenttyp Dokumentcode
FMR10 Kurzanleitung KAQ01247F
Gerat Dokumenttyp Dokumentcode
FMR10 Technische Information TIO1266F

Endress+Hauser 11



Produktbeschreibung

Micropilot FMR10
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Produktbeschreibung

6.1 Produktaufbau

6.1.1  Micropilot FMR10

3 L
T

1—

L@J/g

®

1

OV 0O NN =

Aufbau des Micropilot FMRI10 (26 GHz)

Sensorgehduse

Dichtung

Prozessanschluss Riickseite
Kabelverschraubung
Rohradapter

O-Ring

Gegenmutter

Designring

Prozessanschluss Vorderseite

A0028415

Endress+Hauser
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Warenannahme und Produktidentifizierung
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7 Warenannahme und Produktidentifizierung

7.1 Warenannahme

AD028673

I / H I
é
\

A0022480

A0029100

A0029071

A0028673

A0029102

Bestellcode auf Lieferschein (1) und auf Pro-
duktaufkleber (2) identisch?

Ware unbeschadigt?

Entsprechen Typenschilddaten den Bestel-
langaben auf dem Lieferschein?

ﬂ Wenn eine dieser Bedingungen nicht zutrifft: Wenden Sie sich an Ihre

Endress+Hauser Vertriebsstelle.

13
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7.2 Produktidentifizierung

Folgende Méglichkeiten stehen zur Identifizierung des Messgerdts zur Verfiigung:

= Typenschildangaben

= Erweiterter Bestellcode (Extended order code) mit Aufschliisselung der Gerdtemerkmale

auf dem Lieferschein

= Seriennummer von Typenschildern in W@M Device Viewer eingeben

(www.endress.com/deviceviewer): Alle Angaben zum Messgerat und zum Umfang der
zugehorigen Technischen Dokumentation werden angezeigt.
= Seriennummer vom Typenschild in die Endress+Hauser Operations App eingeben oder
mit der Endress+Hauser Oprations App den 2-D-Matrixcode (QR-Code) auf dem Typen-
schild scannen: Alle Angaben zum Messgerét und zum Umfang der zugehérigen Techni-
schen Dokumentation werden angezeigt.

2 Endress+Hauser £Z1]

Order code: Mat.:
Ser. no.: 17

=W

Ext. ord. cd.: 18

) 19
o 7

MWP: 8 20

Ta: 9 T,max: 10

DevicelD: 11

FW: 12 Dev.Rev.. 13 exworks MN\—M 21

14 15 16 29, x = ff modification

see sep. label Date:

24

23

i3]

O 0O NV WN =

Typenschild des Micropilot

Herstelleradresse

Gerdtename

Bestellcode (Order code)

Seriennummer (Ser. no.)

Erweiterter Bestellcode (Ext. ord. cd.)
Betriebsspannung

Signalausgdnge

Prozessdruck

Zuldssige Umgebungstemperatur (T,)
Maximale Prozesstemperatur

Device ID

Firmware Version (FW)

Gerdterevision (Dev.Rev.)

CE-Zeichen

Zusatzinformationen zur Gerdteausfithrung (Zertifikate, Zulassungen)
C-Tick

Prozessbertihrende Werkstoffe

Schutzart: z.B. IP, NEMA
Zertifikatssymbol

Zertifikat- und zulassungspezifische Daten
Dokumentnummer der Sicherheitshinweise: z.B. XA, ZD, ZE
Modifikationskennzeichen
2-D-Matrixcode (QR-Code)
Herstellungsdatum: Jahr-Monat

A0029096

Endress+Hauser
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Micropilot FMR10

Montage

Endress+Hauser

8 Montage

8.1 Einbaubedingungen

8.1.1 Montagearten

A0028892

3 Wand-, Decken- oder Stutzenmontage

A Wand- oder Deckenmontage ausrichtbar

B Eingeschraubt am frontseitigen Gewinde

C  Eingeschraubt am riickseitigen Gewinde

D Deckenmontage mit Gegenmutter (im Lieferumfang)

ﬂ Achtung!
Die Sensorkabel sind nicht als Tragkabel ausgelegt. Verwenden Sie diese nicht zur

Aufhéngung.

8.1.2  Stutzenmontage

Fir eine optimale Messung sollte die Antenne aus dem Stutzen ragen. Die Stutzeninnen-
seite muss glatt sein und darf keine Kanten oder Schweifinihte enthalten. Wenn méglich
sollte die Stutzenkante abgerundet sein. Die maximale Stutzenldnge L héngt vom Stutzen-
durchmesser D ab. Beachten Sie die angegebenen Grenzen fiir Durchmesser und Lénge des

Stutzens.
o LTE

=== == ]

A0028843

4 Stutzenmontage FMR10

40 mm (1,5 in) Antenne, ausserhalb Stutzen 40 mm (1,5 in) Antenne, innerhalb Stutzen
D | min. 40 mm (1,5 in) min. 80 mm (3 in)
L |max.Dx1,5 max. 140 mm (5,5in) +Dx 1,5

15
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Micropilot FMR10
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8.1.3  Einbaulage

2 3
I
 —
47: o
O (o]
O (¢]
O o]
O (@]

A0028410

5 Tankeinbauposition

= Montieren Sie den Sensor moglichst so, dass sich seine Unterkante im Inneren des
Behalters befindet.

= Montieren Sie den Sensor nicht in der Mitte des Behélters (2). Der empfohlene Abstand
(1) zur Behélterwand liegt bei 1/6 des Behélterdurchmessers.
Empfohlener Abstand A Wand - Stutzenauflenkante: ~ 1/6 des Behalterdurchmessers D.
Das Geriét sollte aber auf keinen Fall ndher als 15 cm (5,91 in) zur Tankwand montiert
werden.

= Vermeiden Sie Messungen durch den Befiillstrom hindurch (3).

= Einbauten (4) wie Grenzschalter, Temperatursensoren, Stromungsbrecher, Heizschlan-
gen usw. sind zu vermeiden.

= Es kénnen mehrere Geréte in einem Tank ohne gegenseitige Beeinflussung betrieben
werden.

= Innerhalb der Blockdistanz werden keine Signale ausgewertet. Sie kann deshalb genutzt
werden, um Stérsignale (z.B. Kondensateinfliisse) nahe der Antenne auszublenden.
Standardmaéfiig ist eine automatische Blockdistanz von mindestens 0,1 m (0,33 ft) ein-
gestellt, die aber manuell tiberschrieben werden kann (auch O m (O ft) sind erlaubt).
Automatische Berechnung:
Blockdistanz = Abgleich Leer - Abgleich Voll - 0,2 m (0,656 ft).
Nach dieser Formel wird bei jeder Neueingabe des Parameter Abgleich Leer oder des
Parameter Abgleich Voll automatisch der Parameter Blockdistanz neu berechnet.
Ergibt die Berechnung einen Wert <0,1 m (0,33 ft), wird weiterhin die Blockdistanz von
0,1 m (0,33 ft)verwendet.

8.1.4  Ausrichtung

= Antenne senkrecht auf die Produktoberfldche ausrichten.
= Zur Ausrichtung die Lasche mit der Befestigungsdse so gut wie méglich zur Tankwand
ausrichten.

Endress+Hauser
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Montage
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A0028927

6 Sensorausrichtung bei Tankmontage

8.1.5 Abstrahlwinkel

- - W=2xDxtan%

A0029053-DE

7 Zusammenhang zwischen Abstrahlwinkel a, Distanz D und Kegelweite W

Als Abstrahlwinkel ist der Winkel a definiert, bei dem die Leistungsdichte der
Radar-Wellen den halben Wert der maximalen Leistungsdichte annimmt (3dB-Breite).
Auch aufierhalb des Strahlenkegels werden Mikrowellen abgestrahlt und kénnen von St6-
rern reflektiert werden.

Kegeldurchmesser W in Abhéngigkeit von Abstrahlwinkel a und Distanz D.

FMR10
Antennengroéfie 40 mm (1,5 in)
Abstrahlwinkel a 30°
Distanz (D) Kegeldurchmesser W
3m (9,8 ft) 1,61 m (5,28 ft)
5m (16,4 ft) 2,68 m (8,79 ft)

8.1.6  Messung in Kunststoffbehaltern

Besteht die Aulenwand des Behélters aus einem nicht leitfdhigen Material (z. B. GFK)
kénnen Mikrowellen auch von aussenliegenden Stérern (z. B. metallische Leitungen (1),
Leitern (2), Roste (3), ...) reflektiert werden. Es sollten sich deshalb keine solchen Storer

17



Montage Micropilot FMR10

im Strahlenkegel befinden. Fiir weitere Informationen wenden Sie sich bitte an
Endress+Hauser.

A0029540

8 Messung im Kunststoffbehdlter

8.1.7 Wetterschutzhaube

Bei Einsatz im Freien wird die Verwendung einer Wetterschutzhaube (1) empfohlen.

A0031277

9 Wetterschutzhaube, z.B. mit 40 mm (1.5") Antenne

ﬂ Der Sensor wird nicht komplett bedeckt.
Die Wetterschutzhaube ist als Zubehor erhéaltlich. > 37

8.1.8  Freifeldmessung mit Uberflutungsschutzhiilse

Die Uberflutungsschutzhiilse gewéhrleistet, selbst im Fall einer totalen Uberflutung des
Sensors, die definierte Auswertung des maximalen Fillstands.

18 Endress+Hauser
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In Freifeldinstallationen und / oder in Anwendungen mit Uberflutungsgefahr ist die Uber-
flutungsschutzhiilse zu verwenden.

A0030394

10  Funktion Uberflutungsschutzhiilse

1 Luftpolster

2 O-Ring (EPDM) Abdichtung
3 Blockdistanz

4 Max. Fillstand

ﬂ Die Uberflutungsschutzhiilse ist als Zubehér erhaltlich. > B 37

Die Hiilse wird direkt auf den Sensor aufgeschraubt und dichtet das System mittels O-Ring
(2) luftdicht ab. Im Uberflutungsfall gewéahrleistet das in der Hiilse entstehende Luftpols-
ter (1) eine definierte Erkennung des maximalen Fiillstands (4) welcher diekt am Ende der
Hiilse ansteht. Dadurch, dass die Blockdistanz (3) - innerhalb der Hiilse liegt werden
Mehrfachechos nicht ausgewertet.

Einstellung der Blockdistanz bei Verwendung der Uberflutungsschutzhiilse

» Navigieren zu: Hauptmeni - Setup - Erweitertes Setup - Blockdistanz
- 100 mm (4 in) eingeben.

8.1.9 Einbau mit Montagebiigel ausrichtbar

“

A0028893

11  Einbau mit Montagebiigel ausrichtbar

= Es ist eine Wand- oder eine Deckenmontage mdglich.
= Antenne mit dem Montagebiigel senkrecht auf die Produktoberflache ausrichten.

19
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HINWEIS
Der Montagebiigel ist mit dem Transmittergehduse nicht leitend verbunden.

Gefahr elektrostatischer Aufladung.
» Den Montagebiigel in den 6rtlichen Potenzialausgleich einbeziehen.

ﬂ Der Montagebtgel ist als Zubehor erhéltlich. > B 37

8.1.10 Montage Ausleger schwenkbar

A0028412
12 Montage Ausleger schwenkbar

A Montage am Ausleger mit Wandhalter
B Montage am Ausleger mit Montagestdnder
C  Der Ausleger ist schwenkbar (z.B. um den Sensor auf die Mitte einer Messrinne auszurichten)

8.1.11 Montagekontrolle

O | Ist das Gerat unbeschadigt (Sichtkontrolle)?

O |Ist das Gerét gegen Nésse und direkte Sonneneinstrahlung ausreichend geschiitzt?

O | Ist das Gerat sachgerecht befestigt?

Endress+Hauser
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Elektrischer Anschluss

Endress+Hauser

9 Elektrischer Anschluss

9.1 Kabelbelegung

A0028954

13 Kabelbelegung

1 Plus, Aderfarbe braun
2 Minus, Aderfarbe blau

9.2 Versorgungsspannung

Es ist eine externe Spannungsversorgung notwendig.

Klemmenspannung U am Gerét Mazximale Biirde R, abhénging von der Versorgungsspannung U,
des Speisegeréts
10,5...30 Vp¢ 2-Leiter
DC R| Q]‘
500
O [ |
10/ 20 30 Ug [V
10.5 21.75
A0029226
Potenzialausgleich

Spezielle Mafinahmen fiir den Potenzialausgleich sind nicht erforderlich.

B Bei Endress+Hauser sind verschiedene Speisegeréte bestellbar.

ﬂ Batterie- / Akku- Betrieb

Um die Akku- / Batterielaufzeit zu erhéhen, kann die Bluetooth® wireless technology
Kommunikation des Sensors deaktiviert werden.

> B31
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9.3 Anschluss 4...20 mA

Schaltbild / Beschreibung

Anschluss FMR10 mit Spannungsquelle | 1 2
und 4...20 mA-Anzeige

+ +

.

mA

A0028907

14 Blockschaltbild FMR10
1 Micropilot FMR10, 4...20 mA

2 Spannungsversorgung

9.4 Anschlusskontrolle

Sind Geréat oder Kabel unbeschédigt (Sichtkontrolle)?

Sind die montierten Kabel von Zug entlastet?

Sind die Kabelverschraubungen montiert, fest angezogen?

Stimmt die Versorgungsspannung mit den Angaben auf dem Typenschild tiberein?

0Oo0ojoo|ob

Keine Verpolung, Anschlussbelegung korrekt?

Endress+Hauser
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Bedienbarkeit

Endress+Hauser

10 Bedienbarkeit

10.1 Bedienkonzept

= 4..20mA
= SmartBlue (App) via Bluetooth® wireless technology
= Menifithrung mit kurzen Erléuterungen der einzelnen Parameterfunktionen im Bedien-

tool

10.2  Via Bluetooth® wireless technology

gseg oo |0

A0028895
15  Mdglichkeiten der Fernbedienung via Bluetooth® wireless technology

1 Messumformerspeisegerdt
2 Smartphone / Tablet mit SmartBlue (App)
3 Messumformer mit Bluetooth® wireless technology

23
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11 Inbetriebnahme und Bedienung

11.1 Installations- und Funktionskontrolle

Vergewissern Sie sich, dass die Einbau- und Anschlusskontrolle durchgefithrt wurden,
bevor Sie Ihre Messstelle in Betrieb nehmen

11.2 Bedienung und Einstellungen iiber SmartBlue (App)

SmartBlue ist als Download verfiigbar fiir Android Endgeréte im Google-Playstore und fiir
i0S Gerate im iTunes Apple-Shop.

Durch abscannen des QR-Codes gelangen Sie direkt zur App:

ANDROID APP ON #Z Download on the

A0031189-DE

16  Download Links

Systemvoraussetzungen
» Gerdte mit iOS: iPhone 4S oder hoher ab i0S9.0; iPad2 oder hoher ab i0S9.0; iPod Touch

5. Generation oder héher ab i0S9.0
= Gergte mit Android: ab Android 4.4 KitKat und Bluetooth® 4.0
1. SmartBlue downloaden und installieren

2. SmartBlue starten
Le

[EH
R

A0029747

Endress+Hauser
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Inbetriebnahme und Bedienung

Endress+Hauser

3. Gerét aus angezeigter Livelist auswéhlen. Es werden alle verfiigbaren Gerate ange-

zeigt.

[

D
*» 3O ¥ H1033

Livelist

EI’ EH_FMRx0_0123456 v

17 Livelist

4. Login durchfiihren

A0029502

[

3O ¥ i B1034

Login to Device
EH_FMRx0_0123456

admin

This is a long help text which helps you to reset your
password

CANCEL

Endress+Hauser (Z.]

People for Process Automation

18 Login

5. Benutzername eingeben -> admin

6. Initial Passwort eingeben -> Geréte-Seriennummer

A0029503
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Micropilot FMR10

Nach dem ersten Login das Passwort &ndern

Durch seitliches Wischen kann man zusétzliche Informationen (z.B Hauptmeni) ins
Bild ziehen

Lo

3O W mo0807

Endress+Hauser (1]

Device TAG v People for Process Autor

EH_FMRx0_0123456
Device type
Micropilot FMRx0.
Serial number Device: EH_FMRx0_0123456

0000123456
Home

) Firmware version L]

1234
Order code

FMRx0-123410 Diagnostics

Device tag

EH_FMRx0_0123456 Livelist

Status signal

Settings
oK

Output current
400mA

A0029504

19  Hauptmeni

ﬂ Hillkurven kénnen dargestellt und aufgezeichnet werden

26

Zusatzlich werden mit der Hiillkurve folgende Werte angezeigt:
s D =Distanz

s [ = Fullstand

s A = Absolute Amplitude

= bei Screenshots wird der angezeigte Ausschnitt (Zoom Funktion) gespeichert
= bei Videosequenzen wird immer der ganze Bereich ohne Zoom Funktion gespeichert

Ein Versenden der Hiillkurven (Videosequenzen) ist ebenfalls mdglich. Es werden die
jeweiligen Smartphone- / Tabletfunktionen genutzt.

Endress+Hauser
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5
4
3
2
I/
&  D:1.012m  L:2048m A:-51dB H M\ <
[dB]
0 Micropll’MRxO (EH_FMRx0_0123456) 20.06.2016 09:32:58 m
5 80801 1 6 m A0000123456 / OK (51/51)
= -84 dB
-40
= -77 dB
-60
-80 A
/_\J v \L’“\_/VMU"V/\—\_/-‘—‘“—\_# P
: F(1.00 m) E(3.06 m)
-100 I | <
-1.00 1.00 3.00 5.00
W Envelope curve l Map curve Bl Weighting curve [m]
>

A0029486

& 20 Darstellung bei Android

Video aufzeichnen

Screenshot erstellen

Start / Stop der Videoaufzeichnung
Video versenden

Zum Ausblendungs- Menii navigieren
Zeitpunkt auf der Zeitachse verschieben

N WN =

Endress+Hauser 27



Inbetriebnahme und Bedienung

Micropilot FMR10

28

W N e

/17

H K [ ke

[dB) D1.019m L2.041m A-55dB
1

-0 BD{0.80 m)

Micropilot FMRx0 (EH_FMRx0_0123456) 06.06.2016, 10:36:37
A0000123456 / OK (60 / 60)

F(1.00 m)

i
-1.00 1.00

—Envelope Curve  —Map Curve  — Weighting Curve

<
/ >

&2
1
2
3
4
5
6

1 Darstellung bei iOS

Video aufzeichnen

Screenshot erstellen

Video versenden

Zum Ausblendungs- Menii navigieren
Start / Stop der Videoaufzeichnung
Zeitpunkt auf der Zeitachse verschieben

A0029487
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11.3 Fiillstandmessung iiber Bediensoftware

konfigurieren
et )N
B 100%
D
ElF
L
! 0%

A0028417

Referenzpunkt der Messung
Distanz
Fiillstand
Abgleich Leer (= Nullpunkt)
Abgleich Voll (= Spanne)

D Blockdistanz

22 Konfigurationsparameter zur Fiillstandmessung in Fliissigkeiten
R
D
L
E
F
B

1. Navigieren zu: Setup > Messstellenbezeichnung
- Messstellenbezeichnung eingeben

2. Navigieren zu: Setup - Langeneinheit
-~ Langeneinheit der Distanzberechnung wéahlen

3. Navigieren zu: Setup - Abgleich Leer
- Leerdistanz E angeben (Distanz vom Referenzpunkt R zum minimalen Fiillstand)

4. Navigieren zu: Setup - Abgleich Voll
Y- Volldistanz F angeben (Spanne: max. Fillstand - min. Fillstand)

5. Navigieren zu: Setup - Distanz
L~ Zeigt die aktuell gemessene Distanz D vom Referenzpunkt (Unterkante Flansch /
letzter Gewindegang Sensor) zum Fiillstand an
6. Navigieren zu: Setup - Fillstand
L~ Zeigt den gemessenen Filllstand L an

7. Navigieren zu: Setup - Signalqualitat
= Anzeige der Signalqualitdt des ausgewerteten Fullstandechos

8. Navigieren zu: Setup - Bestétigung Distanz
-~ Angezeigte Distanz mit tatsédchlichem Wert vergleichen, um die Aufnahme einer
Storechoausblendungskurve zu starten
9. Navigieren zu: Setup > Ende Ausblendung
L~ Dieser Parameter bestimmt, bis zu welcher Distanz die neue Ausblendung aufge-
nommen werden soll
10. Navigieren zu: Setup - Aktuelle Ausblendung
L= Zeigt an, bis zu welcher Distanz bereits eine Ausblendung aufgenommen wurde

Endress+Hauser 29
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11.3.1 Fiillstandswert in % anzeigen

In Kombination Abgleich Voll mit Abgleich Leer ist bei einem 4...20 mA Ausgangssignal
der Fullstandswert fiir 4 mA (=Leer) und der Fillstandswert fiir 20 mA (=Voll) in der ver-

wendeten Langeneinheit direkt bestimmbar.

Mit Hilfe Abgleich Voll ist ein normiertes, ftllstandproportionales Signal berechenbar, z.B.
0...100 % Fillstand. Die beiden Eckwerte O % und 100 % sind wiederum den Analogaus-
gangswerten 4 mA und 20 mA direkt zuordenbar.

X Fiillstand Y Ausgangssignal in %
X1 0,00 m (0,00 ft) Y1 0 %
X2 Wert F (=Voll) Y2 100 %

Einstellung mit SmartBlue

1.

Ul S W N

Navigieren zu: Hauptment - Setup - Erweitertes Setup - Linearisierungsart

“ Linearisierungsart Tabelle auswahlen

Linearisierungstabelle aufrufen

X1 = Fiullstandswert in m / ft fiir O % angeben

X2 = Fullstandswert in m / ft fir 100 % angeben

Linearisierungstabelle aktivieren

Endress+Hauser
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11.4 Datenzugriff - Sicherheit

11.4.1 Softwareverriegelung per Freigabecode in SmartBlue

Die Konfigurationsdaten kénnen tiber einen Freigabecode (Software-Verriegelung)
schreibgeschiitzt werden

» Navigieren zu: Setup > Erweitertes Setup - Administration - Administrationl - Frei-
gabecode definieren - Freigabecode bestatigen

Es muss ein vom letzten Freigabecode und "0000" verschiedener Freigabecode eingegeben
werden

Schreibgeschiitzte Geréte sind nach Definition des Freigabecodes nur in den Instandhalter-
Modus umschaltbar, wenn im Parameter Freigabecode eingeben der Freigabecode einge-
geben wird. Wird die Werkseinstellung nicht gedndert oder 0000 eingegeben, ist das
Gerét im Betriebsmodus Instandhalter und die Konfigurationsdaten des Gerats damit nicht
schreibgeschiitzt und immer dnderbar.

11.4.2 Verriegelung iiber SmartBlue aufheben

» Navigieren zu: Setup - Erweitertes Setup - Zugriffsrechte Bediensoftware - Freiga-
becode eingeben

11.4.3 Bluetooth® wireless technology

Die Signaliibertragung per Bluetooth® wireless technology erfolgt nach einem vom

Fraunhofer-Institut getesteten Verschliisselungsverfahren

= Ohne die SmartBlue App ist das Gerat per Bluetooth® wireless technology nicht sichtbar

= Es wird nur eine Punkt-zu-Punkt Verbindung zwischen einem Sensor und einem Smart-
phone oder Tablet aufgebaut

= Die Bluetooth® wireless technology Schnittstelle kann tiber SmartBlue deaktiviert wer-
den

Bluetooth® wireless technology Schnittstelle deaktivieren
» Navigieren zu: Setup - Kommunikation - Bluetooth-Konfiguration - Bluetooth Funk-
tion
= Bluetooth® wireless technology Schnittstelle ausschalten. Position 'aus' deaktiviert
den Fernzugriff via App

Reaktivierung der Bluetooth® wireless technology Schnittstelle

Wurde die Bluetooth® wireless technology Schnittstelle deaktiviert, kann sie nur nach der
folgenden Recovery- Sequenz reaktiviert werden:

1. Geréat an die Spannungsversorung anschliefien
= Nach einer Wartezeit von 10 Minuten 6ffnet sich ein Zeitfenster von 2 Minuten

2. In diesem Zeitfenster hat man nun die Méglichkeit mit Hilfe von SmartBlue (App) die
Bluetooth® wireless technology Schnittstelle des FMR10 wieder zu aktivieren

3. Navigieren zu: Setup - Kommunikation - Bluetooth-Konfiguration - Bluetooth
Funktion

~ Bluetooth® wireless technology Schnittstelle einschalten. Position 'ein' aktiviert
den Fernzugriff via App

31
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|

0 10 12 20 <

A0028411

23 Zeitschiene Bluetooth® wireless technology Recovery-Sequenz , Zeit in Minuten
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Endress+Hauser

12 Diagnose und Stérungsbehebung

12.1

12.2

Allgemeine Stérungsbehebung

Allgemeine Fehler

Fehler

Mogliche Ursache

Behebung

Gerét reagiert nicht

Versorgungsspannung stimmt nicht
mit der Angabe auf dem Typenschild
uberein

Richtige Spannung anlegen

Versorgungsspannung ist falsch
gepolt

Versorgungsspannung umpolen

Anschlusskabel haben keinen Kon-
takt zu den Klemmen

Kontaktierung der Kabel priifen und
gegebenenfalls korrigieren

Gerat misst falsch

Parametrierfehler

= Parametrierung priifen und korrigie-
ren
= Ausblendung durchfithren

Linearisierter Ausgabewert
nicht plausibel

Linearisierungsfehler

SmartBlue : Linearisierungstabelle prii-
fen

Gerat tiber SmartBlue nicht
ansprechbar

Bluetooth Verbindung nicht vorhan-
den

Bluetooth Funktion an Smartphone oder
Tablet aktivieren

Bluetooth Funktion des Sensors deakti-
viert, Recovery Sequenz durchfiihren

Gerat bereits mit einem anderen Smart-
phone / Tablet verbunden

Login tiber SmartBlue nicht
moglich

Gerat wird zum ersten Mal in Betrieb
genommen

Initial Passwort eingeben (Geréate-Seri-
ennummer) und dndern

Gerat tiber SmartBlue nicht
bedienbar

Falsches Passwort eingegeben

Korrektes Passwort eingeben

Passwort vergessen

Wenden Sie sich an den Endress+Hau-
ser Service
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12.3 Diagnoseereignis

12.3.1 Diagnoseereignis im Bedientool

Wenn im Gerat ein Diagnoseereignis vorliegt, erscheint links oben im Statusbereich des
Bedientools das Statussignal zusammen mit dem dazugehdrigen Symbol fir Ereignisver-
halten gemafs NAMUR NE 107:

= Ausfall (F)

= Funktionskontrolle (C)
= Auflerhalb der Spezifikation (S)
= Wartungsbedarf (M)

Behebungsmafinahmen aufrufen

1. Zu Menu Diagnose navigieren

Y~ In Parameter Aktuelle Diagnose wird das Diagnoseereignis mit Ereignistext
angezeigt

2. Rechtsim Anzeigebereich tiber Parameter Aktuelle Diagnose mit dem Cursor fahren
~ Ein Tooltipp mit Behebungsmafinahmen zum Diagnoseereignis erscheint

12.4 Liste der Diagnoseereignisse

Diagnose- Kurztext Behebungsmafinahmen Statussignal | Diagnosever-
nummer [ab Werk] halten
[ab Werk]
Diagnose zur Elektronik
270 Hauptelektronik- | Gerdt austauschen F Alarm
Fehler
271 Hauptelektronik- 1. Gerét neu starten F Alarm
Fehler 2. Fehler steht weiter an, Geréat austau-
schen
272 Hauptelektronik- 1. Gerét neu starten F Alarm
Fehler 2. Umgebung auf startkes EMV Stor-
quellen tberprifen.
3. Fehler steht weiter an, Gerat austau-
schen
283 Speicherinhalt 1. Daten iibertragen oder Gerét rickset- | F Alarm
zen
2. Service kontaktieren
Diagnose zur Konfiguration
410 Dateniibertragung | 1. Verbindung prufen F Alarm
2. Datentibertragung wiederholen
411 Up-/Download Up-/Download aktiv, bitte warten C Warning
aktiv
435 Linearisierung Linearisierungtabelle priifen F Alarm
438 Datensatz 1. Datensatzdatei priifen M Warning
2. Gerateparametrierung prifen
3. Up- und Download der neuen Konf.
441 Stromausgang 1 1. Prozess priifen S Warning
2. Einstellung Stromausgang prifen
491 Simulation Strom- | Simulation ausschalten C Warning
ausgang 1
585 Simulation Distanz | Simulation ausschalten C Warning
586 Aufnahme Aus- Aufnahme Ausblendung C Warning
blendung bitte warten
Endress+Hauser
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Diagnose- Kurztext Behebungsmafinahmen Statussignal | Diagnosever-
nummer [ab Werk] halten
[ab Werk]
Diagnose zum Prozess
801 Energie zu niedrig | Versorgungsspannung erhéhen S Warning
825 Betriebstempera- | 1. Umgebungstemperatur priifen S Warning
tur 2. Prozesstemperatur priifen
941 Echo verloren Einstellung 'Auswerteempfindlichkeit’ S Warning
priifen
941 Echo verloren F Alarm

Endress+Hauser

13 Wartung

Es sind keine speziellen Wartungsarbeiten erforderlich.

13.1

Auflenreinigung

Bei der Aulenreiniqung ist darauf zu achten, dass das verwendete Reinigungsmittel die
Gerateoberflachen und die Dichtungen nicht angreift.

13.2

Dichtungen

Die Prozessdichtungen des Messaufnehmers (am Prozessanschluss) sollten periodisch aus-
getauscht werden. Die Zeitspanne zwischen den Auswechslungen ist von der Haufigkeit
der Reinigungszyklen sowie Messstoff- und Reinigungstemperatur anhéngig.
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14 Reparatur

14.1 Allgemeine Hinweise

14.1.1 Reparaturkonzept

Das Endress+Hauser-Reparaturkonzept sieht vor, dass eine Instandsetzung nur durch
Gerétetausch erfolgen kann.

14.1.2 Austausch eines Geréts

Nach dem Austausch des Gerates miissen die Parameter neu eingestellt und eine eventuell
benétigte Stérecho-Ausblendung oder Linearisierung erneut durchgefiihrt werden.

14.1.3 Riicksendung

Im Fall einer falschen Lieferung oder Bestellung muss das Messgeréat zuriickgesendet wer-
den. Als ISO-zertifiziertes Unternehmen und aufgrund gesetzlicher Bestimmungen ist
Endress+Hauser verpflichtet, mit allen zuriickgesendeten Produkten, die mediumsberiih-
rend sind, in einer bestimmten Art und Weise umzugehen. Um eine sichere, fachgerechte
und schnelle Riicksendung lhres Geréats sicherzustellen: Informieren Sie sich iiber Vorge-
hensweise und Rahmenbedingungen auf der Endress+Hauser Internetseite
http://www.endress.com/support/return-material

14.1.4 Entsorgung

Bei der Entsorgung ist auf eine stoffliche Trennung und Verwertung der Geratekomponen-
ten zu achten.

Endress+Hauser
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15 Zubehor

15.1 Ubersicht

Gerdtespezifisches Zubehor

Zubehor Beschreibung Bestellnummer

Wetterschutzhaube Werkstoff: PVDF 52025686
E] Der Sensor wird nicht komplett bedeckt.

Befestigungsmutter G1-1/2 | Zur Verwendung fiir Gerate mit Prozessanschluss G 1-1/2 und | 52014146
MNPT 1-1/2 geeignet.
Werkstoff: PC

Uberflutungsschutzhiilse Material: metallisiert PBT-PC 71325090

Montagebiigel ausrichtbar | Besteht aus: 71325079
= Montagebiigel: 316L (1.4404)
= Montagewinkel: 316L (1.4404)
= Schrauben: A4

= Sicherungsscheiben: A4

Gerdtespezifisches Zubehor - Flansche

Zubehor | Beschreibung Bestellnummer

Flansche | Werkstoff: diverse Fiir Einzelheiten: Dokument Technische Information TIO0426F

Systemkomponenten

Zubehor | Beschreibung Referenz

RMA42 | Digitaler Prozesstransmitter zur Uberwachung und Dar- Zu Einzelheiten: Dokument Tech-
stellung von analogen Messwerten nische Information TIO0150R und
Betriebsanleitung BAOO287R

RIA452 | Digitaler Prozessanzeiger RIA452, Schalttafeleinbauge- Zu Einzelheiten: Dokument Tech-

héuse zur Uberwachung und Darstellung von analogen nische Information TI113R und
Messwerten mit Pumpensteuer-, Batchfunktionen und Betriebsanleitung BAOO254R
Durchflussberechnung

HAWS562 | Uberspannungsschutzgerét fiir Hutschiene nach IEC Zu Einzelheiten: Dokument Tech-
60715, geeignet zur Absicherung der Elektronik gegen nische Information TI01012K

Zerstérung durch Uberspannung.

Weiteres passendes Zubehor siehe: Dokument Technische Information TIO1267F
L]
(FMR20)
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16 Bedienmenii

16.1 Ubersicht Bedienmenii (SmartBlue)

Navigation Bedienmenii

Hauptmenii ‘

» Setup ‘ 5> B4

‘ » Grundeinstellungen

‘ Messstellenbezeichnung ‘ > B 42
‘ Langeneinheit ‘ > B42
‘ Abgleich Leer ‘ > B 42
‘ Abgleich Voll ‘ 5 B4z
‘ Distanz ‘ > B43
‘ Fillstand ‘ > B 43
‘ Signalqualitat ‘ > B 43
» Ausblendung
‘ Bestétigung Distanz ‘ > B4
‘ Ende Ausblendung ‘ > B4
‘ Aktuelle Ausblendung ‘ > B4
» Erweitertes Setup ‘ > B45

‘ » Zugriffsrechte Bediensoftware ‘

‘ Zugriffsrechte Bediensoftware ‘ > B45

‘ Freigabecode eingeben ‘ > B 45

» Erweiterte Einstellungen

‘ Auswerteempfindlichkeit ‘ > B 45

‘ Anderungsgeschwindigkeit ‘ > B 46
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‘ Empfindlichkeit Erstechoauswertung ‘ > B 46
‘ Ausgabemodus ‘ > B46
‘ Blockdistanz ‘ > B47
‘ Fillstandkorrektur ‘ > B47
‘ Auswertedistanz ‘ > B47
» Sicherheitseinstellungen > B49
‘ Verzogerung Echoverlust ‘ > B 49
‘ Diagnose bei Echoverlust ‘ > B49
» Stromausgang > B50
‘ Ausgangsstrom ‘ > B50
‘ Dampfung Ausgang ‘ > B50
‘ Stromlupe ‘ > B50
‘ 4 mA-Wert ‘ > B51
‘ 20 mA-Wert ‘ 5> B®s51
‘ Nachabgleich ‘ > B51
‘ 20 mA-Nachabgleich ‘ 5> B52
‘ 4 mA-Nachabgleich ‘ > B52
» Administration > B53

‘ » Administration 1 ‘

‘ Freigabecode definieren ‘ > B53
‘ Freigabecode bestétigen ‘ > 53
‘ Gerét zurticksetzen ‘ > B53

‘ » Administration 2 ‘

‘ Freifeld spezial ‘ > B54

Endress+Hauser 39
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» Linearisationstabelle

‘ Langeneinheit ‘ > B42

‘ Linearisierungsart ‘ > 48

‘ Fillstand linearisiert ‘ > B48

» Kommunikation ‘ > B55
‘ » Bluetooth-Konfiguration ‘ > B55

‘ Bluetooth Funktion > B55

» Diagnose ‘ > B56
» Diagnose ‘ > B56
‘ Aktuelle Diagnose ‘ > B56

‘ Letzte Diagnose ‘ > B5S6

‘ Losche letzte Diagnose ‘ > B56

‘ Signalqualitat ‘ > B43

» Gerateinformation > B58
‘ Gerdtename ‘ > B58

‘ Firmwareversion ‘ > B58

‘ Erweiterter Bestellcode 1 ‘ > B58

‘ Erweiterter Bestellcode 2 ‘ > B58

‘ Erweiterter Bestellcode 3 ‘ > B58

‘ Bestellcode ‘ > B59

‘ Seriennummer ‘ > B59

‘ ENP-Version ‘ > B59

» Simulation > B60
‘ Simulation ‘ > B60
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‘ Wert Stromausgang 1 ‘ > B60

‘ Wert Prozessgrofie ‘ > B60

Endress+Hauser 41
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16.2

ﬂ = (@ : Kennzeichnet die Navigation zum Parameter tiber Bedientools
s @) : Kennzeichnet Parameter, die tiber die Freigabecode gesperrt werden kénnen .

Menii "Setup”

Navigation Setup

Messstellenbezeichnung
Navigation Setup - Messstellenbez.
Beschreibung Eingabe einer eindeutigen Bezeichnung fiir die Messstelle, um sie innerhalb der Anlage
schnell identifizieren zu kdnnen.
Werkseinstellung EH _FMR10_#####4## (letzte 7 Stellen der Geradte-Seriennummer)
Langeneinheit
Navigation Setup - Langeneinheit
Beschreibung Wird fiir den Grundabgleich (Leer/Voll) benutzt.
Auswahl SI-Einheiten US-Einheiten
m ft

Werkseinstellung m

Abgleich Leer
Navigation Setup - Abgleich Leer

Beschreibung Distanz vom Prozessanschluss zum minimalem Fillstand (0%).

Eingabe 0,0..5m

Werkseinstellung 5m

Abgleich Voll
Navigation Setup - Abgleich Voll

Beschreibung Distanz vom minimalen Fullstand (0%) zum maximalen Fillstand (100%).

47 Endress+Hauser



Micropilot FMR10 Bedienmeni
Eingabe 0,0..5m
Werkseinstellung 4.8 m
Distanz
Navigation Setup - Distanz
Beschreibung Zeigt die aktuell gemessene Distanz D vom Referenzpunkt (Unterkante Flansch / letzter
Gewindegang Sensor) zu Fillstand an.
Anzeige 0,0..5m
Fiillstand
Navigation Setup - Fullstand
Beschreibung Zeigt den gemessenen Fiillstand L (vor Linearisierung)an. Die Einheit ist bestimmt durch
den Parameter Ldngeneinheit (Werkseinstellung = m).
Anzeige -99999,9...200000,0 m
Werkseinstellung 0,0m
Signalqualitéat
Navigation Setup - Signalqualitat
Beschreibung Zeigt die Signalqualitéat des Fillstandechos. Bedeutung der Anzeige: - Stark: Das ausgewer-
tete Echo liegt mindestens 10 dB iiber der Echoschwelle. - Mittel: Das ausgewertete Echo
liegt mindestens 5 dB tiber der Echoschwelle. Schwach: Das ausgewertete Echo liegt weni-
ger als 5 dB iiber der Echoschwelle. - Kein Signal: Das Gerét findet kein auswertbares Echo.
Die angezeigte Signalqualitét bezieht sich immer auf das momentan ausgewertete Echo,
entweder das direkte Fullstandecho oder das Tankbodenecho. Im Falle eines Echoverlusts
(Signalqualitat' = Kein Signal) generiert das Geréat folgende Fehlermeldung: 'Diagnose bei
Echoverlust' = Warnung (Werkseinstellung) oder Alarm, wenn im Parameter 'Diagnose bei
Echoverlust' die andere Option gewahlt wurde.
Anzeige = Stark
= Mittel
= Schwach

Endress+Hauser
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Micropilot FMR10

Bestédtigung Distanz

Navigation Setup - Bestatig. Dist.

Beschreibung Stimmt die gemessene Distanz mit der tatséchlichen tiberein? Auswahl einer Option: -
Manuelle Map (Ausblendung) Zu wahlen, wenn der Ausblendungsbereich manuell tiber
Parameter 'Ende Ausblendung' festgelegt werden soll. Ein Vergleich zwischen angezeigter
und tatséchlicher Distanz ist in diesem Fall nicht erforderlich. - Distanz Ok Zu wéhlen,
wenn die angezeigte und die tatséchliche Distanz ibereinstimmen. Das Gerét fithrt dann
eine Ausblendung durch. - Distanz unbekannt Zu wahlen, wenn die tatsachliche Distanz
unbekannt ist. Es wird keine Ausblendung durchgefiihrt. - Werksausblendung Zu wéhlen,
wenn eine eventuell bestehende Ausblendungskurve geléscht werden soll. Das Gerat kehrt
zum Parameter Bestatigung Distanz' zuriick und es kann eine neue Ausblendung gestartet
werden.

Auswahl = Manuelle Map-Aufnahme
= Distanz Ok
= Distanz unbekannt
= Werksausblendung

Werkseinstellung Distanz unbekannt

Ende Ausblendung

Navigation Setup - Ende Ausblendung

Beschreibung Dieser Parameter bestimmyt, bis zu welcher Distanz die neue Ausblendung aufgenommen
werden soll. Die Distanz wird ab dem Referenzpunkt gemessen, das heifst ab der Unter-
kante des Montageflansches oder Sensors.

Eingabe 0..20m

Werkseinstellung Om

Aktuelle Ausblendung

Navigation Setup - Aktuelle Ausbl.

Beschreibung Zeigt an, bis zu welcher Distanz bereits eine Ausblendung aufgenommen wurde.

Anzeige 0...100 m
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16.2.1 Untermeni "Erweitertes Setup"

Navigation Setup - Erweitert. Setup

Zugriffsrechte Bediensoftware

Navigation
Beschreibung

Anzeige

Werkseinstellung

Setup - Erweitert. Setup - Zugriff.BedienSW
Zeigt die Zugriffsrechte auf die Parameter via Bedientool.

= Bediener

= [nstandhalter
= Service

= Fertigung

= Entwicklung

Instandhalter

Freigabecode eingeben

Navigation

Beschreibung

Eingabe

Werkseinstellung

Setup - Erweitert. Setup - Freig.code eing.

Zum Wechsel von Bediener zu Instandhalter ist der kundenspezifische Freigabecode einzu-
geben, der im Parameter Freigabecode' definieren definiert wurde. Bei Eingabe eines fal-
schen Freigabecodes bleibt das Gerédt im Bediener Modus. Bei Verlust des Freigabecodes:
Wenden Sie sich an Ihre Endress+Hauser Vertriebsstelle.

0..9999

Auswerteempfindlichkeit

Navigation

Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Endress+Hauser

Setup - Erweitert. Setup - Ausw. Empf.

Auswahl der Auswerteempfindlichkeit Auswahl einer Option: - Tief Die Bewertungskurve
ist fiir tiefe Auswerteempfindlichkeit hoch. Stérer aber auch kleine Fiillstandsignale wer-
den nicht erkannt. - Medium Die Bewertungskurve ist in einem mittleren Bereich - Hoch
Die Bewertungskurve ist fiir hohe Auswerteempfindlichkeit tief. Stérer aber auch kleine
Fillstandsignale werden sicher erkannt.

= Tief
s Medium
= Hoch

Medium
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Micropilot FMR10

Anderungsgeschwindigkeit

Navigation Setup > Erweitert. Setup > Anderungsgeschw.

Beschreibung Auswahl der zu erwartenden Befiill- bzw. Entleergeschwindigkeit des gemessenen Fiill-
stands.

Auswahl = Langsam <10 cm (0,4 in)/min
= Standard <1 m (40 in)/min
= Schnell >1 m (40 in)/min
= Keine Filter / Test

Werkseinstellung Standard <1 m (40 in)/min

Empfindlichkeit Erstechoauswertung

Navigation Setup - Erweitert. Setup - Empf. Erstecho

Beschreibung Dieser Parameter beschreibt das Band fiir die Erstechoauswertung. Wird vom Maximum
des aktuellen Filllstandecho nach unten gemessen/berechnet. Auswéhlbare Optionen: -
Tief Das Band fiir die Erstechoauswertung ist sehr schmal. Die Auswertung bleibt ldnger
beim gefundenen Echo bzw. springt nicht auf das nachste Echo oder Stérer. - Medium Das
Band fiir die Erstechoauswertung hat eine mittlere Breite. - Hoch Das Band fiir die Erst-
echoauswertung ist breit. Die Auswertung springt frither auf das néachste Echo oder Stérer.

Auswahl » Tief
= Medium
= Hoch

Werkseinstellung Medium

Ausgabemodus

Navigation Setup - Erweitert. Setup - Ausgabemodus

Beschreibung Ausgabemodus wéhlen zwischen : Leerraum = Es wird der im Tank oder Silo verbleibende
Leerraum angezeigt. oder Fiillstand linearisiert = Es wird der gemessene Fiillstand ange-
zeigt (genauer: der linearisierte Fiillstand, falls eine Linearisierung aktiviert wurde).

Auswahl = [eerraum
= Fillstand linearisiert

Werkseinstellung Fillstand linearisiert
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Blockdistanz

Navigation Setup - Erweitert. Setup - Blockdistanz

Beschreibung Blockdistanz (BD) angeben. Innerhalb der Blockdistanz werden keine Signale ausgewertet.
Sie kann deshalb genutzt werden, um Stérsignale nahe der Antenne auszublenden. Hin-
weis: Der Messbereich sollte nicht mit der Blockdistanz tiberlappen.

Eingabe 0,0..5m

Werkseinstellung Standardméfiiq ist eine automatische Blockdistanz (> B 47) von mindestens
0,1 m (0,33 ft) eingestellt, die aber manuell tiberschrieben werden kann (auch 0 m (O ft)
sind erlaubt).

Automatische Berechnung der Blockdistanz = Abgleich Leer - Abgleich Voll -
0,2 m (0,656 ft).
Nach dieser Formel wird bei jeder Neueingabe des Parameter Abgleich Leer oder des
Parameter Abgleich Voll automatisch der Parameter Blockdistanz neu berechnet.
Ergibt die Berechnung einen Wert <0,1 m (0,33 ft), wird weiterhin die Blockdistanz von
0,1 m (0,33 ft) verwendet.

Fiillstandkorrektur

Navigation Setup - Erweitert. Setup - Fullstandkorr.

Beschreibung Wird zum gemessenen Fiillstand addiert, um einen konstanten Fiillstandfehler zu kom-
pensieren. Fiillstandkorrektur > O: Der Fiillstand wird um diesen Wert vergréfiert. Fiill-
standkorrektur < 0: Der Fillstand wird um diesen Wert verkleinert.

Eingabe -25..25m

Werkseinstellung 0,0m

Auswertedistanz

Navigation Setup - Erweitert. Setup - Auswertedistanz

Beschreibung Erweiterter Bereich in dem nach Signalen gesucht wird. Ist im allgemeinen gréfier als die
Leerdistanz. Wenn das gefundene Signal unter der Leerdistanz liegt wird '0' als Messwert
ausgegeben. Erst unterhalb der 'Auswertedistanz wird der Fehler 'Echo Lost' ausgegeben.
z.B. Durchflussmessungen mittels Uberfallwehren.

Eingabe 0..20m

Werkseinstellung 7,5m

Endress+Hauser
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Linearisierungsart

Navigation

Beschreibung

Auswahl

Werkseinstellung

Setup > Erweitert. Setup - Linearisier. Art

Linearisierungsarten

Bedeutung der Optionen:

= Keine:
Der Fiillstand wird ohne Umrechnung in der Fiillstandeinheit ausgegeben.

= Tabelle:
Der Zusammenhang zwischen dem gemessenen Fiillstand L und dem Ausgabewert
(Volumen/Durchfluss/Gewicht) wird liber eine Linearisierungstabelle definiert. Diese
besteht aus bis zu 32 Wertepaaren "Fiillstand - Volumen" bzw. "Fiillstand - Durchfluss"
bzw. "Fillstand - Gewicht".

= Hinweis:
Zum Erstellen / Modifizieren einer Linearisierungtabelle bitte die Funktion in SmartBlue
verwenden.

= Keine
= Tabelle

Keine

Fiillstand linearisiert

Navigation
Beschreibung

Anzeige

48

Setup - Erweitert. Setup - Fillst.linearis.
Aktuell gemessener Fiillstand.

Gleitkommazahl mit Vorzeichen
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Untermenii "Sicherheitseinstellungen"

Navigation Setup - Erweitert. Setup - Sicherh.einst.

Verzégerung Echoverlust

Navigation

Beschreibung

Eingabe

Werkseinstellung

Setup - Erweitert. Setup - Sicherh.einst. - Verzdg.Echoverl.

Verzogerungszeit bei Echoverlust definieren. Nach einem Echoverlust lasst das Gerét die
hier angegebene Verzégerungszeit verstreichen, bevor die im Parameter Diagnose bei

Echoverlust definierte Reaktion eintritt. Auf diese Weise ldsst sich vermeiden, dass kurz-

zeitige Stérungen die Messung unnétig unterbrechen.
0..600s

300s

Diagnose bei Echoverlust

Navigation Setup - Erweitert. Setup - Sicherh.einst. - Diagn. Echoverl.

Beschreibung In diesem Parameter kann festgelegt werden, ob bei einem Echoverlust eine Warnung
oder ein Alarm ausgegeben werden soll.

Auswahl = Warnung
s Alarm

Werkseinstellung Warnung
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Untermenii "Stromausgang"
Navigation Setup - Erweitert. Setup - Stromausg.

Ausgangsstrom

Navigation Setup - Erweitert. Setup - Stromausg. » Ausgangsstrom

Beschreibung Zeigt den aktuell berechneten Stromwert des Stromausgangs an.

Anzeige 3,59...22,5 mA

Dampfung Ausgang

Navigation Setup - Erweitert. Setup - Stromausg. » Dampfung Ausg.

Beschreibung Zeitkonstante t fiir Ddmpfung des Stromausgangs angeben. Messwertschwankungen wir-
ken sich am Stromausgang mit einer exponentiellen Verzégerung aus, deren Zeitkonstante
T durch diesen Parameter gegeben ist. Bei einer niedrigen Zeitkonstante folgt der Strom-
ausgang dem Messwert schnell, bei einer hohen Zeitkonstante hingegen folgt er verzdgert.
Bei 1 = 0 s findet keine Ddmpfung statt.

Eingabe 0,0..300s

Werkseinstellung 1,0s

Stromlupe

Navigation Setup > Erweitert. Setup - Stromausg. - Stromlupe

Beschreibung Mit der Stromlupe lasst sich ein Ausschnitt des Messbereichs auf den gesamten Stromaus-
gang (4-20mA) spreizen. Der Ausschnitt wird definiert tiber die Parameter '4 mA-Wert'
und 20 mA-Wert'. Ohne Stromlupe wird der gesamte Messbereich (0 - 100%) auf den
Stromausgang (4-20mA) abgebildet.

Auswahl = Aus
= An

Werkseinstellung Aus
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4 mA-Wert
Navigation Setup > Erweitert. Setup - Stromausg. > 4 mA-Wert
Beschreibung Wert fiir 4 mA-Strom bei ‘Stromlupe' = An Mit der Stromlupe l&sst sich ein Ausschnitt des
Messbereichs auf den gesamten Stromausgang (4-20mA) spreizen. Der Ausschnitt wird
definiert iiber die Parameter '4 mA-Wert' und 20 mA-Wert. Ohne Stromlupe wird der
gesamte Messbereich (0 - 100%) auf den Stromausgang (4-20mA) abgebildet. Hinweis:
Wenn 20 mA-Wert kleiner ist als '4 mA-Wert, dann ist der Stromausgang invertiert, das
heif’t bei steigender Prozessgréfle sinkt der Strom.
Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung Om
20 mA-Wert
Navigation Setup - Erweitert. Setup - Stromausg. » 20 mA-Wert
Beschreibung Wert fiir 20 mA-Strom bei ‘Stromlupe' = An Mit der Stromlupe l&sst sich ein Ausschnitt des
Messbereichs auf den gesamten Stromausgang (4-20mA) spreizen. Der Ausschnitt wird
definiert iiber die Parameter '4 mA-Wert' und 20 mA-Wert'. Ohne Stromlupe wird der
gesamte Messbereich (0 - 100%) auf den Stromausgang (4-20mA) abgebildet. Hinweis:
Wenn 20 mA-Wert' kleiner ist als '4 mA-Wert, dann ist der Stromausgang invertiert, das
heif3t bei steigender Prozessgrofle sinkt der Strom.
Eingabe Gleitkommazahl mit Vorzeichen
Werkseinstellung 5m
Nachabgleich
Navigation Setup - Erweitert. Setup - Stromausg. » Nachabgleich
Beschreibung Aktion zum Nachabgleich des Stromausgangs wéhlen. Mit dem Nachabgleich kann eine
Drift des Stromausgangs (verursacht z.B. durch sehr lange Kabel oder angeschlossene Ex-
Barrieren) kompensiert werden. Schritte des Nachabgleichs: 1. 'Nachabgleich' = 4 mA wah-
len. 2. Strom am Ausgang mit geeichtem Multimeter messen. Falls # 4 mA: gemessenen
Wert in Parameter '4 mA-Nachabgleich' eingeben. 3. 'Nachabgleich' = 20 mA wahlen. 4.
Strom am Ausgang mit geeichtem Multimeter messen. Falls # 20 mA: gemessenen Wert
in Parameter 20 mA-Nachabgleich' eingeben. 5. Nachabgleich' = Berechnen wahlen. Das
Gerat berechnet die Skalierung des Stromausgangs neu und speichert sie im RAM.
Auswahl = Aus
= 4 mA
= 20 mA
= Berechnen
s Zuriicksetzen
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Werkseinstellung

Aus

20 mA-Nachabgleich

Navigation

Beschreibung

Eingabe

Werkseinstellung

Setup - Erweitert. Setup - Stromausg. » 20 mA-Nachabgl.

Oberen gemessenen Stromwert fiir Nachabgleich eingeben (nahe 20 mA). Nach Eingabe
dieses Wertes: Nachabgleich' = Berechnen wahlen. Erst dann wird der Stromausgang neu
skaliert.

18,0...22,0 mA

20,0 mA

4 mA-Nachabgleich

Navigation

Beschreibung

Eingabe

Werkseinstellung

52

Setup - Erweitert. Setup - Stromausg. - 4 mA-Nachabgl.

Unteren gemessenen Stromwert fiir Nachabgleich eingeben (nahe 4 mA). Nach Eingabe
dieses Wertes: Nachabgleich' = Berechnen wahlen. Erst dann wird der Stromausgang neu
skaliert.

3,0...5,0 mA

4,0 mA

Endress+Hauser
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Untermenii "Administration"

Navigation Setup - Erweitert. Setup - Administration

Freigabecode definieren

Navigation

Beschreibung

Eingabe

Werkseinstellung

Setup - Erweitert. Setup > Administration - Freig.code def.

Freigabecode fiir Wechsel des Betriebsmodus definieren. Wird die Werkseinstellung nicht
gedndert oder 0000 eingegeben, ist das Gerat im Betriebsmodus Instandhalter und die
Konfigurationsdaten des Gerats damit nicht schreibgeschiitzt und immer &nderbar.
Schreibgeschiitzte Geréte sind nach Definition des Freigabecodes nur in den Instandhalter-
Modus umschaltbar, wenn im Parameter Freigabecode eingeben' der Freigabecode einge-
geben wird. Der neue Freigabecode ist erst giiltig, nachdem er im Parameter Freigabecode
bestatigen' bestatigt wurde. Bei Verlust des Freigabecodes: Wenden Sie sich an Ihre End-
resstHauser Vertriebsstelle.

0...9999

Freigabecode bestétigen

Navigation Setup - Erweitert. Setup - Administration - Code bestétigen

Beschreibung Zur Bestatigung eingegebenen Freigabecode erneut eingeben.

Eingabe 0...9999

Werkseinstellung 0

Gerat zuriicksetzen

Navigation Setup - Erweitert. Setup - Administration - Gerét riicksetzen

Beschreibung Gesamte Geratekonfiguration oder ein Teil der Konfiguration auf einen definierten
Zustand zurtcksetzen.

Auswahl = Abbrechen
s Auf Werkseinstellung

Werkseinstellung Abbrechen
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Freifeld spezial

Navigation Setup - Erweitert. Setup - Administration - Freifeld spezial

Freifeld-Option ein- oder ausschalten. Dieser Parameter kann bei Freifeldanwendungen
(zum Beispiel unter Briicken) eingeschaltet werden. Achtung: Eine eventuelle Kundenaus-
blendung wird auf die Werksausblendung zurtickgesetzt!.

Beschreibung

Auswahl = Aus
= An
Werkseinstellung Aus

54 Endress+Hauser



Micropilot FMR10

Bedienmenii

16.2.2 Untermenii "Kommunikation"

Navigation Setup > Kommunikation

Untermenii "Bluetooth-Konfiguration"

Navigation Setup > Kommunikation - Bluetooth-Konf.

Bluetooth Funktion

Navigation Setup - Kommunikation - Bluetooth-Konf. - Bluetooth Funkt.

Beschreibung Bluetooth Funktion fiir Fernzugriff via App ein- oder ausschalten. Achtung: Durch Deakti-
vierung wird die Bluetooth Verbindung zur App mit sofortiger Wirkung unterbrochen.
Zum Reaktivieren mittels App die Hinweise der Bedienungsanleitung befolgen.

Auswahl = Aus
= An

Werkseinstellung An

Endress+Hauser
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16.3 Untermenii "Diagnose"
Navigation Diagnose

Aktuelle Diagnose

Navigation Diagnose - Akt. Diagnose

Beschreibung Zeigt aktuell anstehende Diagnosemeldung. Wenn mehrere Meldungen gleichzeitig auf-

treten, wird die Meldung mit der héchsten Prioritét angezeigt.

Letzte Diagnose

Navigation

Beschreibung

Diagnose - Letzte Diagnose

Zeigt die letzte vor der aktuellen Meldung aufgetretene Diagnosemeldung mit der Diagno-
seinformation. Es ist moglich, dass die angezeigte Diagnosemeldung weiterhin qgtltig ist.

Losche letzte Diagnose

Navigation Diagnose - Losch.letze Diag

Beschreibung Loschen der letzten Diagnosemeldung? Es ist mdglich, dass die Diagnosemeldung weiter-
hin giiltiq ist.

Auswahl = Nein
= Ja

Werkseinstellung Nein

Signalqualitét

Navigation Diagnose - Signalqualitét

Beschreibung Zeigt die Signalqualitat des Fiillstandechos. Bedeutung der Anzeige: - Stark: Das ausgewer-

56

tete Echo liegt mindestens 10 dB tber der Echoschwelle. - Mittel: Das ausgewertete Echo
liegt mindestens 5 dB tiber der Echoschwelle. Schwach: Das ausgewertete Echo liegt weni-
ger als 5 dB iiber der Echoschwelle. - Kein Signal: Das Gerét findet kein auswertbares Echo.
Die angezeigte Signalqualitat bezieht sich immer auf das momentan ausgewertete Echo,
entweder das direkte Fullstandecho oder das Tankbodenecho. Im Falle eines Echoverlusts
(Signalqualitat' = Kein Signal) generiert das Gerat folgende Fehlermeldung: 'Diagnose bei
Echoverlust' = Warnung (Werkseinstellung) oder Alarm, wenn im Parameter Diagnose bei
Echoverlust' die andere Option gewahlt wurde.

Endress+Hauser
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Anzeige = Stark

= Mittel

s Schwach

Endress+Hauser

= Kein Signal

57



Micropilot FMR10

Bedienmenii
16.3.1 Untermenii "Gerateinformation"
Navigation Diagnose - Geréteinfo
Gerdtename
Navigation Diagnose - Gerdteinfo > Gerdtename
Beschreibung Zeigt den Namen des Messumformers.
Werkseinstellung Micropilot FMR10
Firmwareversion
Navigation Diagnose - Geréteinfo - Firmwareversion
Beschreibung Zeigt installierte Geratefirmware-Version.

Erweiterter Bestellcode 1

Navigation Diagnose - Geréteinfo - Erw.Bestellcd. 1
Zeigt den 1. Teil des erweiterten Bestellcodes.

Beschreibung

Erweiterter Bestellcode 2

Navigation Diagnose - Gerateinfo - Erw.Bestellcd. 2
Zeigt den 2. Teil des erweiterten Bestellcodes.

Beschreibung

Erweiterter Bestellcode 3

Navigation Diagnose - Gerateinfo - Erw.Bestellcd. 3
Zeigt den 3. Teil des erweiterten Bestellcodes.

Beschreibung

Endress+Hauser
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Bestellcode

Navigation Diagnose - Geréteinfo - Bestellcode

Beschreibung Zeigt den Gerétebestellcode.
Seriennummer

Navigation Diagnose - Geréteinfo - Seriennummer

Beschreibung Zeigt die Seriennummer des Messgerats.

ENP-Version

Navigation

Beschreibung

Endress+Hauser

Diagnose - Geréteinfo - ENP-Version

Zeigt die Version des elektronischen Typenschilds (Electronic Name Plate).
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16.3.2 Untermenii "Simulation"
Navigation Diagnose - Simulation

Simulation

Navigation Diagnose - Simulation - Simulation

Beschreibung Zu simulierende Prozessgrofie wahlen. Die Simulation dient zur Simulation bestimmter
Messwerte oder Situationen. Damit l&sst sich die korrekte Parametrierung des Geréts
sowie nachgeschalteter Auswerteeinheiten priifen.

Auswahl = Aus
= Stromausgang
= Distanz

Werkseinstellung Aus

Wert Stromausgang

Navigation Diagnose - Simulation > Wert Stromausg 1

Beschreibung Legt den simulierten Wert des Ausgangsstroms fest.

Eingabe 3,59...22,5 mA

Werkseinstellung 3,59 mA

Wert Prozessgrofle

Navigation Diagnose - Simulation > Wert Prozessgr.

Beschreibung Wert der simulierten Prozessgréfie. Die nachgelagerte Messwertbearbeitung sowie der
Signalausgang folgen dem eingegebenen Wert. Auf diese Weise lasst sich die korrekte
Parametrierung des Messgeréts sowie nachgelagerter Steuereinheiten priifen.

Eingabe 0..20m

Werkseinstellung Om
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